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Wenn es sich darum handelt, die Richtung
und Entfernung eines vom Geschiitz, Ma-
schinengewehr o.dgl. aus nicht sichtbaren
Zieles zu ermitteln, dann wird meist so ver-
fahren, daB sich in bekannter Entfernung vom
Geschiitz ein Beobachter an einem Ort auf-
stellt, von wo er Ziel und Geschiitz sehen
kann, Von dem Beobachtungspunkt wird
dann z. B. mit einem Entfernungsmesser die
Entfernung bis zum Ziel bestimmt, und
auBerdem wird mit einem WinkelmefBgerit
der Winkel Ziel—Beobachter—Geschiitz fest-
gestellt. Von dem Dreieck Ziel—Beobach-
ter—Geschiitz sind dann zwei Seiten und der
eingeschlossene Winkel bekannt, und daraus
kann man die Entfernung Geschiitz—Ziel so-
wie den Winkel Beobachter—Geschiitz—
Ziel, also die SchuBrichtung ermitteln.

Um die dazu nétigen Berechnungen zu ver-
meiden, hat man ein Instrument geschaffen,
welches in Abb. 1 der Zeichnung beispiels-
weise dargestellt ist. Es besteht im wesent-
lichen aus zwei Teilscheiben ¢ und b, die zur
Einstellung bzw. Ermittlung der genannten
Winkel dienen, sowie aus drei Linealenc, d
und e fiir die drei Entfernungswerte Be-
obachter — Geschiitz, Beobachter — Ziel. Die
Linealec und d tragen je einen Schieber ¢’
und d’, die bei f miteinander gelenkig ver-
bunden sind und mit Hilfe der Schrauben ¢”
und d” auf den Linealen festgeklemmt wer-
den kénnen. Das Lineal ¢ wird in dem Schie-
ber ¢’ gefithrt, der mit der Teilscheibe b fest
verbunden ist. Die Teile ¢ und e sind bei g,

die Teileb und d bei % miteinander gelenkig
verbunden. Das Ganze stellt gewissermafen
ein Dreieck dar, dessen Seitenlingenc, d, e
und dessen Winkelf, g, #; g, b, fund &, f, g
sich beliebig verindern lassen.

Die Wirkungsweise des Instruments sei an
Hand eines Beispiels erliutert. Der Be-
obachter befinde sich links vom Geschiitz in
bezug auf die Schufrichtung, und die
Entfernung Geschiitz—Beobachter betrage
1300 m. Dieser Wert wird mit Hilfe des
Friktionstriebes ¢ auf dem Lineal ¢ eingestellt
und die Einstellung mittels der Klemm-
schraube ¢ gesichert. Sodann wird mit Hilfe

des Friktionstriebes & der bekannte, mit
4600 Strich  angenommene Winkel Ge-
schiitz—Beobachter—Ziel auf der Teil-

scheibe @ eingestellt, und nachdem auch dieser
Wert mittels der Klemmschraube ¢’ gesichert
ist, der Schieber ¢’ auf die mit 2goom an-
genommene Entfernung Beobachter—Ziel
eingestellt und durch die Klemmschraube ¢”
ebenfalls gesichert. Bei der Einstellung des
Schiebers ¢’ wird: der Schieber d’ mitgenom-
men und gegeniiber -dem Index d”” verscho-
ben. Zugleich wird das Lineald um 4 ge-
dreht, der Indexd” also gegeniiber der
Skala b verschoben. Der Index d”’ zeigt dann
die gesuchte Entfernung Geschiitz—Ziel, der
Index b” den Winkel Beobachter—Ge-
schiitz—Ziel an.

Wie schon oben gesagt ist, gilt das Bei-
spiel fiir den Fall, daB der Beobachter sich
links von der Schufirichtung befindet. Steht
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dieser rechts davon,.dann wird die Entfer-
nung Beobachter—Ziel auf dem Lineal d, der
Winkel Ziel—Beobachter-Geschiitz auf der
Skala b’ eingestellt, wihrend der gesuchte
Winkel bei a”, die gesuchte Entfernung da-
gegen bei ¢ abgelesen wird.

Wenn. nun das Ziel und damit die SchuB-
richtung geindert werden sollen, was hiufig
vorkommt, dann wird von dem Beobachter
die Abweichung des neuen Winkels Ziel—
Beobachter—Geschiitz von dem bisherigen
festgestellt. Die Neueinstellung des Instru-
mentes geschieht dann so, daB der Differenz-
betrag, beispielsweise »mehr 213 Strich«, zu
dem vorherigen mit 4600 Strich angenom-
menen Wert addiert und die Skala ¢’ auf den
neu errechneten Wert von 4813 eingestellt
wird, worauf der neue Winkel g, &, | bei b”
sowie die neue Zielentfernung bei d”’ ab-
gelesen werden konnen.

Es ist leicht verstindlich, daB diese
Methode der Ermittlung der neuen Werte
sehr unzuverldssig ist, weil es leicht vorkom-
men kann, daf bei der Addition bzw. Sub-
traktion Fehler auftreten, die naturgema8 zu
einer falschen Einstellung des Geschiitzes
fithren.

Die Erfindung gibt einen Weg an, der-die-

ser Gefahr begegnet.
7u diesem Zweck sind auf den Teilen!

und m des Instruments je eine Scheiben

und o vorgesehen, die mit Teilungen versehen
sind.

Tn Abb. 2 ist die Anordnung einer solchen
Scheibe 0 im Schnitt gemdB Schnittlinie 4-B
nach Abb. 1 dargestellt. Wie hieraus ersicht-
lich ist, steht die Teilscheibe mit einem
Ritzel p in Verbindung, das in den am Skalen-
ring b” vorgesehenen Zahnkranz b”’ ‘eingreit.
Scheibe und Ritzel sind — vorzugsweise
iiber eine Reibungskupplung in Gestalt einer
Tellerfeder ¢ — so miteinander verbunden,
daB beim Verdrehen der Scheibe das Ritzel
nicht mitgenommen wird, wohl aber die
Scheibe, wenn sich das Ritzel dreht. Das
gleiche gilt fiir die Scheibe #.

Die Wirkungsweise des Erfindungsgegen-.

standes ist folgende.

Tst die Richtung des in derselben Entfer- |

nung vom Beobachter angenommenen neuen
Zieles von dem beispielsweise rechts von der
SchuBrichtung befindlichen Beobachter fest-

- gestellt und betrigt die Abweichung gegen-
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fiber der alten Richtung =z B. »weniger
roo Striche, dann wird, nachdem die Klemm-

schrauben ¢”, ¢” und " geldst und die bei-
den Zusatzskalenn und o auf Null gestellt
sind, mit Hilfe des Friktionstriebes &’ der
Teil m in Pfeilrichtung g gegeniiber der Teil-
scheibe b um % verschwenkt, wobei das
Ritzel p und damit die Skalenscheibe 0 von
dem Zahnkranz b”’ in Umdrehung versetzt
wird. Die Verdrehung der Teileb und m
gegeneinander wird nun so lange fortgesetzt,
bis die Skala die Scheibeo, deren Teilung,
ebenso wie die der Scheiben, dem Uber-
setzungsverhaltnis zwischen Teilscheibe & und
Ritzel p entspricht, den Wert 1 (= 100) an-
zeigt. Auf diese Weise ist der bisherige Win-
kel Geschiitz—Beobachter—Ziel um 100 Strich
verringert worden. Damit hat sich auch die
Lage des Lineals ¢ gegeniiber dem Index ¢’
geindert, und ferner hat sich die Teilscheibe @
um g gedreht, welcher Bewegung die Scheiben
gefolgt ist und nun den Wert anzeigt, um
den die SchuBrichtung geindert werden muf.

_Die Entfernung des neuen Zieles vom Ge-

schiitz wird bei ¢’ abgelesen.

Es sei noch bemerkt, daf an Stelle der
Skalenscheiben # und o auch Zeiger oder mit
einem Index versehene Scheiben vorgesehen
sein konnen, wozu die Skalen auf den Tri-
gern e und # angebracht werden.

PATENTANSPRUCHE:

1. MeBdreieck zur Bestimmung der
Richtung und Entfernung unsichtbarer
Ziele, bestehend aus einem Basislineal (e),
zwei Entfernungslinealen (¢, d) und zwei
Teilscheiben (@, b) zur Ermittlung der
SchuBrichtung, dadurch gekennzeichnet,
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daB mit den Teilscheiben (g, b) je eine

Zusatzteilung (n, o) derart zusammern-
wirkt, daB bei Anderung der auf den Teil-
scheiben eingestellten Werte um einen be-

- liebigen Betrag die Einstellung der zu-
gehorigen Zusatzteilung um den gleichen
Betrag im positiven oder negativen Sinne
verandert wird.

2. MeBdreieck nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB bei Verinde-
rung der Einstellung der Zusatzteilungen
die Einstellung der zugehdrigen Teil-
scheiben unveridndert bleibt.

3. MeBdreieck nach Anspruch 1 bzw. 2,
dadurch gekennzeichnet, daB jede Zusatz-
teilung tiber eine Reibungskupplung mit
einem Ritzel verbunden ist, das in ein mit
der zugehorigen Teilscheibe verbundenes
Zahnsegment eingreift.

k Hierzu 1 Blatt Zeichnungen
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